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OPIS TECHNICIZINY

1. Przedmiot i cel opracowania

Przedmiotem opracowania jest zaprojektowanie sygnalizacji $wietlnej na przejsciu dla
pieszych w ciggu ulicy Lipowej w m. Krosinko. Sygnalizacja ma na celu zwiekszy¢
bezpieczenstwo pieszych i rowerzystobw na projektowanym przejsciu dla pieszych oraz
przejezdzie dla rowerzystdw, a takze poprzez zastosowanie sygnatu zdéttego migajgcego
zwiekszy¢ bezpieczenstwo na dojezdzie do istniejgcego obiektu mostowego.

Zamawiajgcy

Gmina Mosina
Pl. 20 Pazdziernika 1
62-050 Mosina

Jednostka projektowa

SMP Projektanci Sp. z 0.0. Sp. k.
ul. Gtuchowska 1
60-101 Poznanh

Podstawa opracowania

AN OWN—

1.
1.
1.
1.

umowa nr IK.210.2017.MP

mapa zasadnicza w skali 1: 500 w zapisie elekironicznym

projekt budowlano-wykonawczy

Przepisy prawne, wytyczne, katalogi:

Ustawa z dnia 21 marca 1985r. o drogach publicznych, Dz. U. Nr 14, poz. 60

z pdzniejszymi zmianami.
Ustawa z dnia 20 czerwca 1997r.- Prawo o ruchu drogowym, (Dz. U. Nr 58 poz. 515 z
2003 r. z pdzniejszymi zmianami).
Rozporzgdzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999r.
w sprawie warunkdéw technicznych, jakim powinny odpowiadac¢ drogi publiczne iich
usytuowanie, Dz. U. nr 43, poz. 430. z pbdzniejszymi zmianami
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzednia 2003 r. w sprawie
szczegbtowych warunkdw zarzqgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzgdzeniem. Dz. U. Nr 177, poz. 1729.
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdtowych
warunkdw technicznych dla znakdédw i sygnatdw drogowych oraz urzgdzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkdw ich umieszczania na drogach (Dz. U.
nr 220 z dnia 23 grudnia 2003R., z pdzniejszymi zmianami) wraz z zatgcznikami:
- Zatgcznik 1. Szczegdtowe warunki techniczne dla znakdw drogowych pionowych
i warunki ich umieszczania na drogach.
- Zatgcznik 2. Szczegdtowe warunki techniczne dla znakéw drogowych poziomych
i warunki ich umieszczania na drogach.
- Zatgcznik 3. Szczegdtowe warunki techniczne dla sygnatdw drogowych i warunki
ich umieszczania na drogach.
- Zatgcznik 4. Szczegdtowe warunki techniczne dla urzgdzeh bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunki ich umieszczania na drogach.,
Stanistaw Gaca, Wojciech Suchorzewski, Marian Tracz, Inzynieria ruchu drogowego,
Warszawa 2017
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2. Charakterystyka drogi i ruchu

Przyjete parametry projektowe ul. Lipowej

e Klasa techniczna drogi L
e Przekrdj poprzeczny ulicy 1x2
e Przekrdj poprzeczny na obiekcie inzynierskim 1x1
e Typ przekroju uliczny
e Parametry przekroju poprzecznego:
. szeroko$¢ pasa ruchu ulicy 30m
. szeroko$¢ pasa ruchu na obiekcie inzynierskim 40m
. szeroko$¢ chodnika 1,5-2,0m
. szeroko$¢ drogi rowerowej 2,0m

Na przedmiotowym odcinku zaobserwowano lokalny ruch pieszych oraz pojazddw. Teren
przylegty do ulicy Lipowej stanowiqg pola uprawne, gospodarstwa, stadnina koni oraz
budynki mieszkalne.

3. Ustalenie dtugosci dréog ewakuacii, dojazdu i czaséw miedzyzielonych

Zgodhnie z rys. 2 okre$lono drogi ewakuacii niezbedne do obliczenia czaséw miedzyzielonych.
Drogi i czasy obliczono w tabeli 1, przyjmujgc:
czas miedzyzielony  tm=tf:+ fe-tg
gdzie:
t; - sygnat z6tty t; = 3 sek., dla pieszych t; =0
fe - czas ewakuacji te = (Se + Ip)/Ve
Se - droga ewakuacji (w metrach)
lp - dtugo$¢ pojozdu (w metrach): Ip = 10 m dla pojazddw
samochodowych,
Ve - predko$¢ ewakuacii; (przyjeto 50 km/h)
predkosc¢ pieszych-1,4 m/s
ta - czas dojazdu:
a) dla pieszych ta =0
b) dla pojazddw tg = (sd/vd + 1)
gdzie :
Sq - droga dojozdu (m)
va - predkos$¢ dojazdu - przyjeto 50 km/h.
Dodatkowe zatozenie: sygnalizator K2a nadaje wytgcznie ostrzegawczy sygnat zétty
migajqcy.
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: i . Strumien Czas | Czaos Czas Czas
Strumien ewakuujqcy sie dojezdzajgcy ewaku | dojaz | miedzyzie | miedzyzie
acji du lony lony
earacal F0 10 [Siao) Baioce [ SHINEES el Bl RS Rl
[m] | [m/s] (m] [m] | [m/s]
K1 9.5 | 139 10 P1 0 - 1,40 | 0,00 4,40 5
K1 5 13,9 10 R1 0 - 1,08 | 0,00 4,08 5
K2b 9.5 | 139 10 P1 0 - 1,40 | 0,00 4,40 5
K2b 6 13,9 10 R1 0 - 1,15 | 0,00 4,15 5
P1 6 1.4 0 K1 55 13,9 4,29 1.40 2,89 3
R1 6 2,8 0 K1 2 13,9 2,14 1,14 1,00 1
P1 6 1.4 0 K2b 2 13,9 4,29 1,14 3.14 4
R1 6 2,8 0 K2b 65| 139 2,14 1,47 0,67 1
Tabela 1.

Tabela minimalnych czaséw miedzyzielonych
dla tematu ,,.Budowa ktadki pieszo-rowerowej w ciggu ul. Lipowej w m. Krosinko”

Strumien
dojezidzajqcy
K1 | K2b | PI R1
o | Kl - - 5 5
)
e >
o0 [K2b| - - 5 5
=T
E->
>
=2 [P | 3| 4 - -
“ o
2
o R1 1 1 - -

Tabela 2.

4. Ustalenie programu sygnalizacyjnego

Dla pojazddéw jadgceych zardwno od strony pdtnocnej, jak i potudniowej (grupy
kotowe K1, K2) przyjeto, w przypadku braku zgtoszen od pieszych i rowerzystdw, ciggty sygnat
z6tty migajgcy, stanowigcy sygnalizacje ostrzegawczqg (pierwszehstwo na moscie zostaje
nadane poprzez projektowane oznakowanie). W przypadku ciggtych zgtoszeh od pieszych i
rowerzystdw, przyjeto minimalny czas sygnatu zéttego migajacego: G, = 40s.

Minimalna dtugos$¢ sygnatu zielonego dla pieszych przy zatozonej sredniej predkosci
V, = 1,4m/s idtugosci przejscia przez jezdnie wy, = 6m Wynosi z& WzOrU: Gpmin = “',V—::Ss

Minimalna dtugos¢ sygnatu zielonego dla rowerzystow przy zatozonej sredniegj
predkosci V. = 2,8m/s i dtugosci przejazdu przez jezdnie w, = 6m wynosi ze wzoru:

Grmin = "‘:—:=35. Przyjeto Gy, = “':—;’=7s (nalezy rowniez dodac 4s swiatta zielonego migajgcego)

Budowa kladki pieszo-rowerowej w ciggu ul. Lipowej w m. Krosinko

A >



Przyktadowe dtugosci cyklow:
e Dtugos¢ cyklu obliczeniowego, w przypadku ciggtych zgtoszeh pieszych i rowerzystow
WYNOSi:
Tobl = Gmin + tmi + Gpr +4+ tepr

gdzie:
Gmin- dtugosc¢ sygnatu z6ttego migajgcego [s]
tmi- CZAs miedzyzielony [s] — ewakuacja pojazddw
G,- dtugos¢ sygnatu zielonego dla pieszych [s] (bez sygnatu zielonego migajgcego)
tepr- CZas miedzyzielony [s] — ewakuacja pieszych i rowerzystow (czas miedzyzielony dla
rowerzystow dostosowano do czasu miedzyzielonego dla pieszych)
Topt =40 +5+7 +4+4 = 60s
W tabeli 4 zestawiono dane dotyczgce sygnalizatordw, przyciskdw i petli.
Rozmieszczenie sygnalizatordw i petli przedstawiono na rys.2.

Przyjeto program (rys. 3):

- faza podstawowa : zétte Swiatto migajgce stanowigce sygnalizacje ostrzegawczg dla
pojazddw z grup K1,K2 bez ograniczeh czasu (pierwszenstwo na moscie zostaje nadane
poprzez projektowane oznakowanie),

- faza wzbudzana : zielone $wiatto dla pieszych i rowerzystéw. Przy statych zgtoszeniach
pieszych i rowerzystéw cykl trwa 60 sekund.

- program startowy

- program kohcowy

Dtugos¢ minimalna cyklu uwzglednia niezbedne czasy przejs¢ i ewakuacji pieszych.

Sterownik musi umozliwia¢é zmiane programu sygnalizacji w celu dostosowania jej do

przysztych zmian w ruchu.

Nadzorowanie sygnatéw czerwonych

Wszystkie grupy projektowanej sygnalizaciji muszg by¢ nadzorowane.
Kontroli nalezy poddac¢ nastepujagce sytuacje:

- w przypadku braku sygnatu czerwonego jednoczes$nie na  wszystkich
sygnalizatorach danej grupy — przetgczenie sygnalizaciji w tryb ostrzegawczy,

- w przypadku nieplanowanego pojawienia sie sygnatu zielonego na
ktorymkolwiek z jej sygnalizatordw — wytgczenie sygnalizacii,

- w przypadku przepalenia sie wszystkich zardwek czerwonego $wiatta dowolnej
grupy sygnatowej, a w przypadku pieszych przepalenie sie dowolnej zardwki
Swiatta czerwonego (dla diod LED joko przepalenie sie zardwki uznaje sie
spadek natezenia prgdu przeptywajgcego przez diody danej komory do 25%
maksymalnej wartosci) - przetgczenie sygnalizacji w tryb ostrzegawczy,

— brak przeptywu prqgdu przez wszystkie sygnalizatory dowolnej grupy (w stanie
awaryjnym nie dotyczy grup pieszych) - wytgczenie sygnalizaciji,

— dla strumieni pieszych za wystarczajgcy powdd automatycznego przetgczenia
sygnalizaciji w tryb ostrzegawczy uznaé nalezy awarie powodujacq, ze dla
danego kierunku przejscia lub przejazdu na zadnym z sygnalizatordw nie jest
nadawany sygnat zabraniajgcy ruchu.

Nadzorowanie sygnatéw zielonych i zéitych:

Sterownik powinien zapewnia¢ wykrywanie braku sygnatdw zielonych i zottych (iich
odpowiednikdw czyli zielonych migajgcych dla grup pieszych). Reakcjg na ten brak powinien
by¢ zapis do logu urzgdzenia.

Dla wszystkich sygnaléw, nadzér pojawienia sie sygnatu nadmiarowego skutkowaé
musi wylgczeniem sygnalizacji w stan ciemny
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Zestawienie grup sygnalizacyjnych :

L.p. | Numer | Rodzaj grupy sygnalizacyjnej, Sygnalizatory Petle i przyciski
grupy rodzaj soczewek wchodzgce w sktad | wspétpracujgce
grupy
1 2 3 4 S

1. K1 Kotowa ogdina K1
soczewki ogdine 3x@ 300

2. K2  |Kotowa ogdlna K2a,K2b
soczewki ogdine 3x@ 300

3. P1 Piesza — soczewki z sylwetkg Pla, P1b PP1a, PP1b
pieszego
2x@ 200

4. R1 Rowerowa — soczewki z Rl1a,R1b PR1a, PR1b
sylwetkqg rowerzysty
2x@ 200

Tabela 3
5. Algorytm sygnalizacji wzbudzanej:

Zatozenia do programu akomodowanego:
czas nadawania sygnatu zéttego - 3s,
czas nadawania sygnatu czerwonego z z6ttym — 1s,
czas nadawania sygnatu zielonego migajgcego dla pieszych- 4s,
Nadrzedne wobec algorytmu jest spetnienie nastepujgcych warunkéw:

- realizacja czaséw miedzyzielonych,

- minimalna dtugo$¢ sygnatu zielonego dla pieszych i rowerzystow

- minimalna dtugos$¢ cyklu,

- ustalona (wynikajgca z wymogow rozporzgdzenia) dtugose sygnatdw,

- kolejnos¢ nadawania sygnatdw.
Jako pojawienie sie zgtoszenia nalezy uzna¢ wzbudzenie dowolnego czujnika dla

danej grupy sygnalizacyjne;.
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Warunki wspoétdzialania grup sygnalizacyjnych

Nazwa
grupy

Warunki dla grupy

K1

Przy braku zgtoszen z grupy pieszej i rowerowej sygnat zotty migajacy
(ostrzegawczy) w grupie K1 trwa bez ograniczen

Czas trwania sygnatu z6ttego migajgcego dla grupy K1 wynosi:
40 s (przy zgtoszeniu pieszych i rowerzystéw z pozostatych grup)

K2

Przy braku zgtoszeh z grupy pieszej i rowerowej sygnat zotty migajgcey
(ostrzegawczy) w grupie K2 trwa bez ograniczen

Czas trwania sygnatu zéttego migajgcego dla sygnalizatora K2b wynosi:
40 s (przy zgtoszeniu pieszych i rowerzystdw z pozostatych grup),

Czas trwania sygnatu zéttego migajgcego dla sygnalizatora K2a: bez
ograniczen

R1, P1

Przy braku zgtoszehn z grupy R1, P1 sygnat z6tty migajgcy w grupach: K1 i K2
tfrwa bez ograniczen

Zgtoszenie na przejsciu z grupy R1, P1 wywotuje sygnat zielony w grupie R1, P1,
(po uwzglednieniu przyjetego minimalnego czasu zdttego migajgcego dla
sygnalizatoréw: K1 i K2b, gdy wystepujg zgtoszenia — 40s)

Czas trwania sygnatu zielonego na przejsciu z grupy R1, P1 wynosi 7 sekund + 4
sekundy $wiatta zielonego migajgcego

Tabela 4
6. Termin wprowadzenia organizacji ruchu
Przewidywany termin wprowadzenia organizacji ruchu to 1 kwietnia 2019.
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IK.70115.10.2017

Mosina, dnia 14 grudnia 2017 r.

SMP Projektanci
Spélka z ograniczony odpowiedzialnoscig s.k.
60-101 Poznan, ul. Gluchowska 1

Dotyczy: projekt budowy kladki pieszo-rowerowej w ciagu ul. Lipowej w m. Krosinko.

pismo znak: SMP/301/2017/1716/MN

Gmina Mosina uzgadnia przedlozony projekt sygnalizacji $wietlnej oraz projekt stalej
organizacji ruchu dla budowy ktadki pieszo-rowerowej w ciggu ul. Lipowej w m. Krosinko, z

nastgpujaca uwagg:

- zabroniony jest ruch pojazdéw po koronie kanatu, Gmina planuje w przysziosci budowe
$ciezki rowerowej (uwaga dotyczy watu kanatu od strony m. Krosinko w kierunku do m.

Mosina).

Zalacznik:
- projekt statej org. ruchu — 1 egz.
- projekt sygnalizacji swietlnej — 1 egz.

Otrzymuje:
Adresat
2. IKala

Sprawe prowadzi:
Malgorzata Piotrowska
inspektor

tel. 618 109 532, pok. 17
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Starosta Poznanski

Bladej Tyburski
SMP Projektanci 5p. z 0.0. 5p. k.

Petnomocnik Burmistrza Gminy Mosina
ul. Gluchowska 1
&0-101 Poznan

Wiasze pismeo 2 dnia; 1105, 2008, Irak: SMPSI01 20186170 Masz znak: WD.7120.11.1.3008.RC Data: OF.06,30081
WIDLKW-1611/18
EZOR: 90/1E

Ma p-ndsm_uie art. 10 ust. 5 Ustawy ¢ 20 czerwca 1997r. Prawo o ruchu drogovwym (Dz.U. z 2017, poz. 1260
7 pdén. zm.) oraz §3 ust. 1 pkt 10 3 w 2wigzku z 58 ust. 2 pkt L lit. 3 Rezporzgdzenia Minlstra Infrastruktury 2 dnia
23 wrzednia 2003r. w sprawie szczegdtowych warunkdw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
nad tym zarzadzaniem [Da. U, z 2007+, poz. 764) swanego dale] .rozporzadzeniem”, w zwigzku ze shotonym w dniu
16.05.2018r. wnioskiem

Starosta
ZATWIERDZIA NA CZAS NIEOKRESLONY

projekt stalej organizacji ruchu pn. ,Budowa kadki pieszo-rowerowe] w clgge ul, Lipowej w m. Krosinko”
sporzgdzony przez Fana Blazeja Tyburskiego
na zlecenie Burmistrza Gminy Masina, pl. 20 Pazdziernika 1, 62-050 Masina

bez uwag

Igodnie z §8 ust.? rozporzgdzenia wyznaczam nastepujgcy termin, wo ktdrym powinna zostad wprowadzona
ratwierdzona organizacja ruchu: - 07.06.2019r,

Zgodnie ¢ §12 ust. 11 4 rozporzgdzenia, jednostka wprowadzalgca organizacie ruchu, pod rygorem utraty wainosci
zatwierdzonej organizacji ruchu, zawiadamia organ zarzadeajacy ruchem, zarzgd drogl oraz wiasciwego komendanta
Policji o terminie jej wpmwadménia, co majmniej na 7 dni przed dniem wprowadzenia erganizaci ruchu, Starosta
rarzgdza ruchem wylgcinle na drogach publicznyeh kategorii powiatowej | gminnej.

Zatacriki: / AF |
1. Projekt statej organizac)i rudhu =2 szt . |"I | §41 |
ORrey |' | 4 l' Fa—
1, adresat | oAl ' T |
3 WDafa | LA
Do wisdamadci: | ' |

1. Eomenda Migjska Policji w Poznaniu T
ul. Sxylinga Za, 60-787 Poznan

e
‘Wiydzial Drog i Gospodarki Praestrzennej
Christian Ropowsk, Inspektor, tel. 1 22 489 305

i L w ul Juch khagn LB 6050 Pocsan
tel. cerirala (G1) B2L0-500, emal: sEnmsTwoE et pomman. o
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KARTA UZGODNIEN DO PROJEKTU SYGNALIZACJI SWIETLNEJ
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Lp.

Data

Opinia
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